Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Elektrik Makinalarinin Kontrolii Laboratuvari

ELM4642 1 2 0 0 2

Onkosullar ELM4051 Elektrik Makinalarinin Kontroli
Yaryil Glz
Dersin Dili ingilizce

Dersin Seviyesi

Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Temel Meslek Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Elektrik MUhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Hilya Obdan

Dersi Veren(ler)

Burak Akin, Hilya Obdan

Asistan(lar)i

Abdulkerim Giindogan, Isilay Balci

Dersin Amaci Gug Elektronigi Déndsturtculeri ile Elektrik Makinalarini Kontrol Edebilme Becerisi
Kazandirmak
Dersin Igerigi DC Kiyicilar ile DC Motor Kontroll / Kontrollu Dogrultucular ile DC Motor Kontroll /

AC Kiyicllar ile Asenkron Motor Kontrolii / inverterler ile Asenkron Motor Kontrolu /
Statik Ayarl Direng ile Bilezikli Asenkron Motor Kontrolii / Universal Motor Kontrolii
/ Adim Motoru Kontroli

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

Gug Elektronigi Dondsturtculeri ile Elektrik Makinalarini Kontrol Edebilme Becerisi

Elektrik makinalarinin kontroll hakkinda deneyim kazandirma

Guc elektronigi déndstiricilerinin uygulama alanlari hakkinda deneyim kazandirma

Motor sdricdleri ile ilgili bir deneyin sonuglarini analiz ederek yorumlayabilir

aldh|lOIND| =

Motor kontrol ydntemleri konusunda uygulama becerisi kazanir

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta [Konular

On Hazirlik

1 Laboratuvar Deneylerinin ve Calisma ilkelerinin Agiklanmasi

DC Kiyicilar ile DC Motor Kontrolii

DC Kiyicilar ile DC Motor Kontrolii

Kontrollu Dogrultucular ile DC Motor Kontroli

Kontrollu Dogrultucular ile DC Motor Kontrolii

AC Kiyicilar ile Asenkron Motor Kontrol(

AC Kiyicilar ile Asenkron Motor Kontrol(
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Ara Sinav 1
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9 inverterler ile Asenkron Motor Kontrolii

10 |inverterler ile Asenkron Motor Kontrol{i

11 | Statik Ayarli Direng ile Bilezikli Asenkron Motor KontrolU

12 | Statik Ayarli Direng ile Bilezikli Asenkron Motor Kontroli

13 | Universal Motor Kontrolii

14 |Universal Motor Kontrolii

15 Final

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar 3 30
Uygulama
Arazi Calismasi
Derse Ozgii Staj
Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Say!i Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii

Ders Saati 13 1 13

Laboratuar 3 2 6

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders GCalismasi 13 1 13

Derse Ozgii Staj

Odev

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siiresi) 1 10 10

Final (Sinav Slresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 15 15
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Toplam isyiikii 57
Toplam isyiikii / 30(s) 1.90
AKTS Kredisi 2

Diger Notlar

Yok
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