Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Elektrik Makinalarinda Modern Kontrol Yontemleri

ELM4280 3 5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yariyil Guz, Bahar
Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi

Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Temel Meslek Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Elektrik MUhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Burak Akin

Dersi Veren(ler)

Burak Akin

Asistan(lar)i

Abdulkerim Giindogan

Dersin Amaci Elektrik Makinalarinda Modern Kontrol Yéntemlerinin, Elektrik Makinalarinda Temel
Bagintilarin Ve Matematiksel Yéntemlerin Ogrenilmesini Saglamak
Dersin Igerigi Degisken Hizli Surtict Sistemlerinin Siniflandiriimasi / Kapal Gevrimli Strlci

Sistemlerinin Transfer Fonksiyonlari / Strlci Sistemlerinin Kararliidi / DC
Motorlarin Temel Bagintilarn ve Matematiksel Modeli / DC Motor Sirica Sistemleri
/ Ward Leonard Suriict Sistemi / Asenkron Motorlarin Temel Bagintilari ve
Matematiksel Modeli / Asenkron Motor Surici Sistemleri / Asenkron Motorlarda
Skaler Kontrol Yéntemleri ve Blok Diyagramlari / Asenkron Motorlarda Vektor
Kontrol Yéntemleri ve Blok Diyagramlari / Senkron Motorlarin Temel Bagintilari ve
Matematiksel Modeli / Senkron Motorlarda Vektér Kontrol Yontemleri ve Blok
Diyagramlari

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Elektrik Makinalarinda Modern Kontrol Yéntemleri hakkinda bilgi kazandirmak

Makina kontrol yéntemleri hakkinda altyapi olusturmak

Makina kontrol ydntemleri uygulama alanlari konusunda beceri kazandirmak

PID kontrol bilgisi kazandirmak

gals~|fw|M

Kontrol ydntemleri arasindaki farki anlamak

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular

On Hazirlik

1 Degisken Hizl Surrticller, Siniflandiriimasi ve Galisma Modlari

Suriuicl Sistemlerinin Kapal Cevrimli Kontroli

2
3 Cok Motorlu Sirlct Sistemlerinin Kontroli
4

Serbest ikazli DC Motorlarin Temel Bagintilari, Kontrol
Karakteristikleri, Strlici Devreleri

Yildiz Teknik Universitesi - Ders Bilgi Formu - Sayfa 1/3




5 |Serbest ikazli DC Motorun ve Siiriicti Devrelerinin Gegici Rejim

Analizi

Geri Beslemeli Kontrol Sistemlerinin Gegici Rejim Analizi

Asenkron Motorlarin Galisma Prensibi, Temel ifadeleri,Kontrol
Karakteristikleri, Striicii Devreleri

Ara Sinav 1

Uzay Vektorlerinin Tanimi, Asenkron Motorlarin Uzay Vektorleri
Kullanilarak iki Faz Esdeger Devrelerinin Elde Edilmesi

10 | Asenkron Motorlarda Kullanilan Skaler Kontroliin Prensibi, Cesitleri

ve Blok Diyagramlari

11 |Asenkron Motorlarin Uzay Vektorleri Cinsinden Stator ve Rotora Ait
Akim, Gerilim ve Aki ifadelerinin Elde Edilmesi

12 |Asenkron Motorlarda Kullanilan Vektor Kontrol Prensibi, Alan
Yénlendirmeli Kontroliin incelenmesi

13 |Senkron Motorlarin Galisma Prensibi, Cesitleri, Temel ifadeleri ve

Esdeger Devreleri

14 |Senkron Motorlarda Yolverme ve Stirme Devreleri

15 Final

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Say!i Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galigmasi
Derse Ozgii Staj
Kuguk Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev 1 15
Sunum/Juri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 45
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler

Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii

Ders Saati

13 3 39

Laboratuar

Uygulama
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Arazi Calismasi
Sinif Digi Ders Galismasi 13 3 39
Derse Ozgii Staj
Odev 1 25 25
Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi
Projeler
Sunum / Seminer
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 15 15
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 25 25
Toplam isyiikii 143
Toplam isyiikii / 30(s) 4.77
AKTS Kredisi 5
Diger Notlar Power Electronics and AC Drives, B.K. BOSE Elektrische Antriebe, R.Shénfeld
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