Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Elektrik Makinalarinin Kontroli

ELM4051 3 6 3 0 0

Onkosullar Yok
Yaryil Glz
Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi

Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Temel Meslek Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Elektrik MUhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Hilya Obdan

Dersi Veren(ler)

Hilya Obdan, Burak Akin, Erdem Akboy

Asistan(lar)i

Abdulkerim Gilindogan, Isilay Balci, Murat Akkus

Dersin Amaci Elektrik Makinalarinin Kontrolii ile ilgili Temel Kavramlarin, Elektrik Motorlarinin
isletme Karakteristiklerinin Ve Yik Tiplerinin, Elektrik Motorlarinda Kontrol
Yéntemlerinin Ogrenilmesini Saglamak.

Dersin Igerigi Elektrikle Tahrikin Tanimi ve Temel Kavramlari / Elektrikle Tahrikte Hareket

Denklemleri, Kuvvet ve Momentler / is Makinalari ve Elektrik Motorlarinin isletme
Karakteristikleri / Elektrikle Tahrikte Motor Giictiniin Hesabi / Elektrik Motorlarinda
Kullanilan Genel Hiz Kontrol Yontemleri / DC Sént ve Seri Motorlarin Temel
Bagintilar ve isletme Karakteristikleri / DC Sént ve Seri Motorlarda Yol Verme, Hiz
Kontrol Yéntemleri ve Fren Galisma Tirleri / Asenkron Motorun Temel Bagintilari
ve isletme Karakteristikleri / Asenkron Motorlarda Yol Verme, Hiz Kontrol
Yontemleri ve Fren Calisma Trleri

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Elektrik makinalarinin endustriyel uygulamalar ile ilgili temel kavramlari anlayabilme becerisi

Elektrik makina kontrolii hakkinda genel bilgiler

Elektrik makinalari uygulama alanlari hakkinda genel bilgiler

Endustriyel yik karakteristikleri hakkinda genel bilgiler

gals~|fw|M

Tahrik sistemi tasarim kriterlerini belirleyebilme becerisi

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular

On Hazirlik

1 Temel Mekanik Bilgiler, Motor Giictiniin Hesabi, Hareket

Denklemleri

2 |is Makinalarinin isletme Karakteristikleri, is Makinasindaki
BuyUkliiklerin Motor Miline indirgenmesi

3 Elektrik Motorlarinin isletme Karakteristikleri, Devir Sayisi Kontrol,
D&6nls Yénunun Degistirilmesi, Fren Galisma Sekilleri
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4 DC Sént Motorun Temel Denklemleri, Baglanti Semalari ve isletme

Karakteristikleri

5 DC $6nt Motora Yolverme, Hiz Kontrol Yéntemleri, Dinamik Ward-

Leonard Sistemi

6 Kontrollii Dogrultucu ve DC Kiyicilarla Serbest ikazli DC Motor

Kontrolu

7 DC $6nt Motorun Fren Galismasi, Donis Yéninin Degistirilmesi ve

Paralel Calisma Sartlar

Ara Sinav 1

9 DC Seri Motorlarin Hiz Kontrol Yontemleri, Fren Galisma Sekilleri
ve Paralel Calisma Sartlari

10 |DC Seri Motorlarin Temel Denklemleri, isletme Karakteristikleri ve

Yolverme

11 |Asenkron Motorlarin Galisma Prensibi, Temel ifadeleri, Esdeger
Devreleri ve Hiz Moment Karakterisitigi

12 |Bilezikli ve Kisadevre Rotorlu Asenkron Motorlara Yolverme

Sekillerinin incelenmesi

13 [Asenkron Motorlarin Hiz Kontrol Yontemleri, Kontrol
Karakteristikleri, Kutup Sayisi Degistirerek Hiz KontrolGiniin

incelenmesi

14 [Asenkron Motorlarin Frekans Degistirilerek Yapilan Hiz Kontroliinin

incelenmesi

15 Final

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kiguk Sinavlar/Stidyo Kritigi 2 20
Odev
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 40
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basarn Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu
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Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 13 3 39
Laboratuar
Uygulama 0
Arazi Galismasi
Sinif Digi Ders Galismasi 13 5 65
Derse Ozgii Staj
Odev
Kigik Sinavlar/Stiudyo Kritigi 2 2
Projeler
Sunum / Seminer
Ara Sinavlar (Sinav Slresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 30 30
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 35 35
Toplam isyiikii 173
Toplam isyiikii / 30(s) 5.77
AKTS Kredisi 6

Diger Notlar Yok
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